
Mixning och Radiotrimning  (2023)

YouTube

https://youtu.be/zaFjcrSeiD8?si=tyt-6ygd-8_DI1rI


Start ɀ Flygning ɀ Landning



Sändare

Input Output



Motor , Cruise , Thermal , Thermal 2 , Distance , Landing

-ÉØÅÒ Ђ ȭSingleȭ ÏÒ ȭ'ÒÏÕÐȭ

Input Output





Futaba FASSTest



Futaba FASSTest

Pulstid = 2160 ï880 = 1280 us

= 1520 Ñ640 us

+100% motsvarar 1520 + 420 = 1940 us

- 100% motsvarar 1520 + 420 = 1100 us

+152% motsvarar 1520 + 640 = 2160 us

- 152% motsvarar 1520 ï640 =   880 us

+114% motsvarar 2000 us

- 124% motsvarar 1000 us



Flygfaser ïprioritering

6.  Motor On (Högst)

5.  Landing

4.  Distance

3.  Thermal 2

2.  Thermal

1. Cruise (Lägst)

Option: Speed

Flygfaser



Motor



Motor

YGE

BLHeli_32

1200 usär avstängd motor.(Enligt höjdmätare.)

1900 usär max varvtal.

(Enligt höjdmätare.)



Motor

Motor Off



Motor

Motor Speed:
1. Max     (x m/s)
2. Mid     (Cruise)
3. Low (Float)

Flygfasȭ-/4/2ȭ = Motor On

Pos Value
ϽΧΦΦ   ϽΧΦΦ        ȭ-ÁØȭ    ΧίΪΦ us

0      -ΧΫ         ȭ-ÉÄȭ
-100      -άΫ         ȭLowȭ     ΧΨΫΦ us

3.            2.           1.



Motor

Motor Speed:
1. Max     (x m/s)
2. Mid     (Cruise)
3. Low (Float)

Motor On

Pos Value
ϽΧΦΦ   ϽΧΦΦ        ȭ-ÁØȭ    ΧίΪΦ us

0      -ΧΫ         ȭ-ÉÄȭ
-100      -άΫ         ȭLowȭ     ΧΨΫΦ us

Pos Value
+100     +48        ȭHighȭ    10 m/s 

0      -ΧΫ         ȭ-ÉÄȭ
-100      -άΫ         ȭLowȭ     ΧΨΫΦ us



Motor

Turbo Speed
Återfjädrande spak

Pos Value
ϽΧΦΦ     ϽΪή        ȭHighȭ     ΧΦ ÍȾÓ 

0      -ΧΫ         ȭ-ÉÄȭ
-100      -άΫ         ȭLowȭ     ΧΨΫΦ us

$Ⱦ2     ϽΧΦΦ       ȭ-ÁØȭ     ΧίΪΦ us

4ÕÒÂÏ ÁËÔÉÖÅÒÁÒ $ÕÁÌ 2ÁÔÅ ȭ$Ⱦ2ȭȡ
ValueЂ  ϽΧΦΦ   ȭ-ÁØȭ    1940 us

Motor On



Motor

Mixning: Motor -> Dykroder

Pos Value
-152            0         -
-ΧΨΫ            Φ         ȭ/&&ȭ
-65            Φ         ȭLowȭ
-15          +2         ȭ-ÉÄȭ
+48          +4         ȭHighȭ
+100       +6         ȭ-ÁØȭ
+152           0         -

Motor: Neutrala Skev och Flaps.



Termik ɀDistans - Landning

Cruise: Neutrala Skev och Flaps

Thermal: Varierbart klaffläge nedåt för Skev och Flaps

Thermal 2: Fast klaffläge för Skev och Flaps (Futaba: Trim Mix 1)

Optimerad för termik-kurvning

Distance: Fast klaffläge uppåt för Skev och Flaps (Futaba: Trim Mix 1)

Optimerad för förflyttning

Landing: Butterfly -broms

Speed: Ökad hastighet 1. Distance
2. Cruise
3. Thermal

(Thermal2)

Thermal2   

Thermal
ȭ6ÁÒÉÁÂÅÌȭ   



V-stabbe differential

Observationer:
A. Modellen vrider sig till höger/upp 

vid vänster roder och vice versa.
B. Kroppen fortsätter i en rak linje.
C. Modellen vrider sig till vänster/ner 

vid vänster roder och vice versa.

Justeringar:
A. Minska diff

- mer neråt.
B. J, ingen justering.
C. Öka diff

- mer uppåt.

Testprocedur:
Flyg modellen och ge omväxlande 
vänster och höger sidoroder.
Observera hur kroppen rör sig.



Skev differential

Observationer:
A. Modellen vrider sig till höger 

vid vänsterskev och vice versa.
B. Kroppen fortätter i en rak linje.
C. Modellen vrider sig till vänster 

vid vänsterskev och vice versa.

Justeringar:
A. Öka skevdiff- mindre neråt

(och/eller öka sidoroder-mix)
B. J, ingen justering.
C. Minska skevdiff- mer neråt

(och/eller minska sidoroder-mix)

Testprocedur:
Flyg modellen och ge omväxlande 
vänster och höger skevroder.
Observera hur kroppen rör sig.

Alltmer vanligt att F5J plan ej har skevdiff.



Skev differential

Fine Tuning:
Justera modellen i luften under flygning 
(vid intrimning av skev differential.)

Efter justering i luften, mät diffen (utslag) och 
justera därefter i sändaren utan Fine Tuning.



Skev till FlapȣȢȢ



3ËÅÖ ÔÉÌÌ 3ÉÄÁȣȢȢ

+ Sidorodret hjälper till att få runt planet snabbt.
+ Sidorodret trycker ned nosen.
Ͻ -ÉÎÄÒÅ ȭÐÉÌÏÔ-ÉÎÐÕÔȭȢ

- Sidoroderspaken behöver ändå användas.
-Vid motskevi kurvning, ges sidaâÔ ȱÆÅÌ ÈâÌÌȱȢ



(ĘÊÄ ÔÉÌÌ +ÌÁÆÆ ȣȢȢ       (Snap-flap)

Höjd till Skev         Höjdroder upp -> Skev ner

Höjd till Flaps Höjdroder upp -> Flapsner

Brukar anges vid max höjdroderutslag.



Dykdroder-mix för att reducera nos upp.

Kompensera med dykroder vartefter broms ges.
(Oftast mer i början, vilket trycker ned nosen.)

Landning: Butterfly broms

Flapsner    ( 70-85 grader)

Skev upp (eller ned)
Börja först med att prova utan skevbroms(alltmer vanligt).



ÅFörbered för extra dykutslag vid installation.
ÅSkev till Flaps= Avstängd.         (Flapsenföljer ej skev.)
ÅSidoroderutslag = Större utslag jmfrt övriga flygfaser.

ÅGå in i landningsflygfas när bromsspaken är några raster ned. 
På Futabakan man även ställa in hysteres.

Landning: Butterfly-broms



1. Distance
2. Cruise
3. Thermal

(Thermal2)

Thermal2   

Thermal
ȭ6ÁÒÉÁÂÅÌȭ   

Termik ɀDistans - Landning

Motor on
Motor speed   

Landing

F5J Settings -Template   

http://www.modellsegelflyg.se/DynamicFiles/ContentFiles/00003842/F5J-Settings-Template.xlsx


Hjälpmedel

GreatPlanes mätare. 3D print
Vingmallar

Elektroniska mätare
(mm respgrader) ÍÍ Ђ ÓÉÎɉÇÒÁÄÅÒɊ Ø ȭÒÏÄÒÅÔÓ ËÏÒÄÁȭ 

https://www.rcgroups.com/forums/showpost.php?p=43051729&postcount=90


Extra: Trim 5

Trim 5

Trim 5 = Höjdroder (Global)
(Trim 3 , om Trim 5 ej finns på sändaren)

Trim 1 = Skevroder (Global)
Trim 2 = Höjdroder (Single)
Trim 4 = Sidoroder (Global)   



Adderar extra termik-klaff    (t.ex. +3 mm)

(Futabaȡ 4ÒÉÍ -ÉØ ΨɊ  ȣ 0ÒÏÖÁ ÍÅÄ ÌÉÔÅ dyktrim samtidigt.

Ej vid Motor on

Återfjädrande spak

Extra: Termik-klaff ++


